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	Descrição 
1. Projeto Estruturante
Semiotic Machines for Explainable Therapeutics and Prognosis in Rehabilitation (XAI-Rehab) é um projeto de pesquisa estruturante concebido para subsidiar terapêuticas de reabilitação motora que utilizam algoritmos adaptativos e individualizáveis. Usando conceitos de Cibernética [1] tais como idem potência de sistemas artificiais e naturais visando comunicação e controle, Metaheurísticas de Inteligência Computacional para tratar complexidade, e Semiótica de Charles Peirce [2], instanciados pela Máquina Semiótica de Buarque et al. [3] como forma de individualizar e contextualizar a semântica das operações computacionais que levem a decisões terapêutica coerentes, apropriadas e explicáveis. A expectativa é que com a integração de todos esses marcos teóricos seja possível identificar melhores avenidas de tratamento e acompanhamento aos casos de reabilitação motora. XAI-Rehab está sendo formulada, testada e aplicada conjuntamente pelos grupos de pesquisa dos Prof. Fernando Buarque (Universidade de Pernambuco), Prof. José Príncipe (Universidade de Florida) e Prof. Bernd Markert (Universidade de Aachen). Os domínios de aplicação ideais para XAI-Rehab são aqueles onde decisões em saúde tenham altas cardinalidades de fatores, múltiplos modos de solução, múltiplos objetivos a compatibilizar, vários aspectos a individualizar e contextualizar, e não haja tantos dados disponíveis [4].
2. Contexto
A grande cardinalidade de soluções terapêutica possíveis dados os componentes para contextualização e individualização, assomadas as restrições a serem consideradas, é uma das principais dificuldades com os quais profissionais de saúde têm de lidar hoje. Em particular, terapêuticas ligadas à reabilitação motora carecem de suporte computacional que aumente a assertividade de utilização de recursos (tempo, equipamentos, medicamentos etc) que serão necessários para que o tratamento chegue aos resultados esperados à luz das idiossincrasias e restrições interpostas. 
3. Problema 
Apesar da disponibilidade de informações epidemiológicas e individuais, metodologias e tecnologias  de apoio à decisão oferecem pouca precisão na predição e controle de tratamentos de reabilitação motora. 
4. Hipótese 
A combinação de Cibernética e Semiótica pode contribuir com a construção de soluções adaptativas capazes de produzir predições sobre as quais hipóteses terapêuticas podem ser decididas e acompanhadas numa perspectiva individual e contextualmente ajustadas. 
5. Perguntas de pesquisa 
-Principal: 
Como automatizar o processo de construção de soluções adaptativas adequadas ao processo de decisão terapêutica que permita um acompanhamento e controle de pacientes em bases não epidemiológicas?
-Secundárias: 
            a) Quais dados e tipos de decisão são pertinentes em reabilitação motora?
            b) Quais melhorias são necessárias para um processo mais efetivo e humano?
            c) Quais apresentações de resultados são mais adequadas aos contextos de decisão em lide? 
6. Objetivos 
Desenvolver um construto teórico inovador para auxiliar na identificação, acompanhamento e controle de pacientes em tratamentos para reabilitação motora. 
7. Produtos Esperados: 
a) Revisão sistemática;
b) Modelo teórico referenciado;
c) Framework computacional;
d) Implementação de um motor computacional funcional; e,
e) Teste e avaliação de aplicação do motor em três domínios distintos (todos dinâmicos). 

	Referências
[1] HEYLIGHEN, F., JOSLYN, C. Cybernetics and Second-Order Cybernetics in: MEYERS, R.A. (ed.), Encyclopedia of Physical Science & Technology 3rd edition, 2001.
[2] PIERCE, C. S. Collected Papers of Charles Sanders Peirce. 8vols. Harvard University Press, 1931-58. 
[3] BUARQUE, F., MARTINS, D., VOSSEN, G. A semiotic-inspired machine for personalized multi-criteria intelligent decision support.  Data Knowledge Engineering, 2018.
[4] CALDAS, R.; MUNDT, M.; POTTHAST, W.; DE LIMA NETO, F. B.; MARKERT, B.  A systematic review of gait analysis methods based on inertial sensors and adaptive algorithms, Gait & Posture, Elsevier, v. 57, p. 204–210, 2017. DOI: 10.1016/j.gaitpost.2017.06.019.






image1.png




image2.png
UNIVERSIDADE
DE PERNAMBUCO




oleObject1.bin

