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Descricéo
Nos ultimos 50 anos, o desenvolvimento de robds na industria tem sido significativo e
tem expectativa de um crescimento exponencial nos proximos anos [1]. A grande
maioria dos robds existentes, séo aplicados na execucéo de tarefas pesadas, complexas,
repetitivas ou de alta velocidade; isentando os seres humanos de tais tarefas,
aumentando a produtividade industrial, o beneficio econdémico, a seguranga nos
empregos e melhorando a qualidade de vida da sociedade em geral [2].

Apesar disto, a presenca de rob6s na esfera doméstica (pessoal e de servigo) tem
apresentado grandes expectativas de crescimento [1]. Esta situacdo levanta questfes
sobre como o0s robds interagem com humanos, por exemplo, nos beneficios que uma
interacdo mais amigavel poderia fornecer para as pessoas que fazem o uso de robds
sociais como criangas, idosos ou enfermos.

Em Pereira [3] foi apresentada uma representacdo geral da fala para
reconhecimento de emogdo com uma rede semi-supervisionada utilizando GAN. Uma
possibilidade de associacdo deste trabalho ao Framework FIVE [4] possibilita a
integracdo a diversos ambientes tecnoldgicos, contudo, ndo h& capacidade de
extensibilidade para ambientes robdticos.

A presente proposta objetiva investigagdo do um modelo de interface baseada em
voz para interacdo ao robd humanoide NAO. Para isto, serd necessario efetivar a
integracdo de dos mecanismos gerados no trabalho de Pereira [4] ao FIVE, bem como
0 treinamento de novos motores de reconhecimento de fala que sejam capazes de
possibilitar elevadas taxas de acerto em contextos domésticos. A aplicacdo desta
pesquisa em um ambiente real domestico faz-necessario para trazemos a luz a
evidéncia e a reprodutividade da pesquisa como fatores fundamentais para a melhoria
da qualidade das pesquisas.
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