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Descricéo:

Criancas com Transtorno de Espectro Autista (TEA) verbais e ndo-verbais frequentemente apresentam
distdrbios de comunicacéo, resultando em desafios na expressdo por meio da linguagem oral. Este problema
torna-se mais acentuado no contexto e alfabetizagdo desta crianca. Como parte do processo terapéutico para
amenizar ou solucionar essa problematica sdo utilizadas técnicas de Comunicagdo Aumentativa e Alternativa
(CCA), que geralmente podem ser figuras indicando tarefas do cotidiano em formato de papel (baixa tecnologia),
celular e/ou tablet (alta tecnologia). Uma proposta interessante é desenvolver um CCA associado a um rob6
social. Esta estratégia comecando a ser aplicada para em processos terapéuticos de sociabilizacdo e comunicacédo
de criangcas com TEA.

Como alternativa de viabilizar a incluséo de autista na sociedade, o projeto prop8es o desenvolvido de
um robd social como instrumento de apoio para tecnologias assistida, especialmente a aplicada a Comunicagéo
Aumentativa e Alternativa nas atividades pedagogicas. Além do sistema de movimentagdo do robd, ele sera
constituido por um conjunto de periféricos e sensores embarcados, projetados para melhorar a experiéncia de
uso e captura de informagdes importantes da crianca durante sua interacdo com a aplicada da CCA proposta.
Para atingir os objetivos mencionados, o robd ir4 conter Raspberry Pi 4, com tela LCD de 9 polegadas e touch
screen, placa de rede Wireless (com antena interna), microfone, alto-falante, cdmera, leitura de cartdo NFC e um
leitor de cartdo de memdria. Desta forma, o rob6 proposto pode ser Util para tornar o processo terapéutico mais
acessivel, agraddvel e adaptado as preferéncias individuais, especialmente para aqueles que podem ter

dificuldades com métodos tradicionais de comunicagao.
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