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Descricao:

As méquinas com alto nivel de automacao sdo elementos-chave para a Industria 4.0, onde a manufatura
inteligente esta se tornando tendéncia global impulsionada pela inteligéncia artificial. Os gémeos digitais,
representacOes virtuais fiéis de maquinas ou sistemas fisicos, permitem simular, monitorar e prever o
desempenho em tempo real. Essa tecnologia oferece possibilidades como a analise de cenarios,
otimizacdo de processos e identificagdo precoce de falhas, tornando-se uma ferramenta essencial para

aumentar a seguranca, confiabilidade e eficiéncia operacional.

Tradicionalmente, a manutencdo de maquinarios € realizada apds a ocorréncia da falha, levando a paradas
inesperadas, perdas financeiras e, em casos extremos, acidentes. [1,2]. Esta pesquisa propde uma
abordagem inovadora baseada em Gémeos Digitais que devem ser retro-alimentados com condic¢des
normais de operagdo. Os dados gerados pelas maquinas reais e 0 gemeo digital servirdo como features de
entrada para algoritmos inteligentes, essa integracdo permitird a deteccdo de falhas de forma preditiva,

antes que o ciclo de operacdo seja concluido, reduzindo o impacto de falhas inesperadas.

Além disso, sensores localizados estrategicamente em pontos criticos das maquinas irdo fornecer dados
adicionais para validacdo e aprimoramento dos modelos. A combina¢do de simulacdo, aprendizado de
maquina e aprendizado profundo (Deep Learning - DL) resultar& em um sistema robusto para

monitoramento continuo da condi¢do de salde de equipamentos criticos.

Do Candidato: Mestre em Engenharia ou areas afins.
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