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A doenca de Parkinson (DP) é uma doenca neuroldgica degenerativa, crénica, progressiva e a qual é
associado um grande nimero de sintomas. Afeta 0 movimento e a qualidade de vida dos pacientes, e
0s sintomas motores incluem uma perda gradativa da funcdo, lentiddo nos movimentos e rigidez dos
membros. Suas causas ndo sdo completamente definidas e ndo hd uma cura conhecida, mas diversos
medicamentos e/ou técnicas sdo aplicados no tratamento visando reduzir a intensidade e a frequéncia
das complicagdes motoras [1].

Entre essas técnicas estd a aplicacdo de bandagem eléastica funcional na estabilizacdo postural em
pacientes. 1sso provoca o surgimento de estimulos proprioceptivos sobre os receptores cutaneos o que
provoca uma melhora quando se utiliza a técnica de forma complementar aos tratamentos
fisioterapicos [2]. Para quantificar as melhorias advindas da aplicacdo da técnica, este projeto pretende
construir um sistema sensor capaz de detectar os tremores em pacientes ao simular atividades
cotidianas, com e sem a aplicacdo das bandagens elasticas. Pretende-se fixar sensores inerciais
wireless [1] as faixas elasticas e também sensores para quantificar a compressao aplicada pelas faixas.
De posse das leituras dos sensores diversas técnicas de tratamento de sinais podem ser aplicadas [3]
para a obtencdo de sinais para controlar eletro-estimuladores para uso em pesquisas futuras como
retorno automatico na tentativa de reduzir os tremores com aplicacdo de estimulos.

Este projeto de doutorado pretende estudar as possiveis técnicas para tratamento do sinal e seu uso
como entrada num algoritmo de controle de estimulos, sejam eles compressivos ou elétricos [4] para
reduzir os tremores evitando efeitos de saturacdo, variando ponto, intensidade e formato dos estimulos.
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